DC-DC SSR IKi YONLU CALISMA YAPISI
H Koprii (H Bridge) Baglanti
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Uygulama Notlar:

-- Iki yonlii calisabilen DC motor ve yiiklerde kullanilmahdir.

-- Uygulama yapilirken SSR nin yiik ve kontrol uglar polarizasyonuna (+, -)

dikkat edilmelidir.

-- SSR Yiik gerilim degeri motor yiiklerde (Indiiktif yiiklerde) yiik geriliminin
en az 2 kati segilmelidir. SSR akim degeri yiik en yiiksek akim degerine
gore secgilmelidir.

v

-- Motor (indiiktif) yiiklerde anahtarlama kesildigi zaman yiiksek bir ters
gerilim olusur. Olusan bu ters gerilim sondiiriilmelidir.
Tek yonli uygulamalarda ters diyot ile bu saglanir.
iki yonlii uygulamalarda diyot baglanmaz. Varistér (MOV) ile saglanir.
Varistor yiik uglarina baglanir.
Varistor DC gerilim degeri besleme gerilim degerinden biiyiik olmalidir.
Varistor tutma gerilimi (Clamping Voltage) SSR gerilimine esit yada
kiigiik olmalidir. Ayrica biiyiik dlglide (20mm) varistor kullamimahdir.

-- SSR kontrol baglantilarida sekilde gosterildigi gibi yapilmalidir.
Kontrol sinyalleri PLC , diger kontrol cihazlan yada 3 konumlu sivig
ile saglanabilir. 3 konum olarak ileri yon, ters yon ve cikis yok kullaniimalidir.

-- Onemli Not: ileri yon ve ters yon cikisi asla ayni anda verilmemelidir.
Motor besleme uglarn kisa devre olacagindan SSR ve diger cihazlara
zarar verebilir. Ilave koruma tedbirleri (Sigorta, devre kesme ...)
alinmalidir. Yon gegislerinde ilk 6nce durus saglanmali, motor durusu
veya ters gerilim soniimlenmesi saglandiktan sonra diger yonde calismaya
miisade edilmelidir. Bu gegislerde yiik 6zelliklerine gore durusta
(sifir konumda) belirli bir siire bekleme zamani saglanmalidir.

-- H Koprii; Ters gevrilebilen VDC Motor uygulamalan,
VDC dogrusal pozisyonlama aktiiator uygulamalari,
Baz akii sarj-desarj uygulamalan,
Bazi giines pili uygulamalarinda ve giines pili pozisyonlama
sistemlerinde..... kullanilmaktadir.
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